51) Diferansiyel faz kaydirmali anahtarlama (Differential Phase
shift Keeying, DPSK) modulator girisine m=[0010010011]
seklinde bir sinyal geliyor. d(k) degerini, hesaplayin. Baslangicta
d(1)=1 olarak veriliyor.

m(k) NOR d(k) s(t)

Devresi

v

DPSK Modulatdr

Gecikme
g(k) [Devresi |¢ cos(Wct)
k I |2(3(4|5]6|7[8/9]10]|11
m(k) 0/0(1]0]|0O|1]|0O[O0]1 |1
d(k) 1*
d(k-1)
Cozim:

d(2)= XNOR{ m(2), d(1) } =XNOR{ 0,1} =0
d(3)= XNOR{ m(3), d(2) } = XNOR{ 0,0} = |
d(4)= XNOR{ m(4), d(3) } = XNOR{ 1,1} =1
d(5)= XNOR{ m(5), d(4) } = XNOR{ 0,1} =0

Benzer sekilde devam edilirse asagidaki tabloyu elde ederiz.

k 1 [2]3[4[5]6]7]8]9]10]11
m(k) olo[1]ofo|t[ofo]1 |1
dk) |r=loft]tlolt]t]ol1]1 |1
dk-1) tloft|t]oltl1]ol1 |1

d(k)=0 ise faz, d(k)=1 ise faz 0,

dk) |[1* |01 1|0 |1 1|0]1|1 |1

dFaz [0 |# |0 |0 |m |0 (O |m|O|O |O

52) Diferansiyel faz kaydirmali anahtarlama (Differential Phase
shift Keeying, DPSK) modulator girisine m=[01110100101]



seklinde bir sinyal geliyor. d(k) degerini, hesaplayin. Baslangicta
d(1)=1 olarak veriliyor.

Adm |1 (2|34 |5/6|7(8|9(10|11|1213
m(k) O(1(1|1{0]1/0/0]|0 (1 |0 |1
d(k) 1*
d(k-1)
Cozlim:

d(2)= XNOR{ m(2), d(1) } = XNOR{ 0,1} =0
d(3)= XNOR{ m(3),d(2) } =XNOR{ 1,0} =0
d(4)= XNOR{ m(4), d(3) } = XNOR{ 1,0} =0
d(5)= XNOR{ m(5), d(4) } = XNOR{ 1,0} =0
d(6)= XNOR{ m(6), d(5) } = XNOR{ 0,0} = 1

k 1 (2 [3 |4 |5 |6 |7 |8 |9 |10 |11 |12
m(k) o |1 |1 |1 |o (1 Jo Jo |1 |o |1
d(k) 1* o o |o |o |1 |1 |o |1 0
d(k-1) 1 o |o |o |o |1 |1 |o 1 |0

d(k)=0ise fazm, d(k)=1 ise faz 0,

d(k)
1* |0 [0 |o o |11 of1]1 |0 |o

dFaz |0 |n |w |w | |0 |0 |m|O]|O

53) Diferansiyel faz kaydirmali anahtarlama (Differential Phase
shift Keeying, DPSK) modulator girisine m=[1100111000111]
seklinde bir sinyal geliyor. d(k) degerini, hesaplayin. Baslangicta
d(1)=1 olarak veriliyor.

Adm |1 [2 (|3 (4 |5|6|7 8|9 1011121314
m(k) 1{1{0(0O{1 |1 |{1(0]0O |O |1 |1 |1
d(k) 1*
d(k-1)
Cozlim:

k |1 |2 [3 Ja [s |6 |7 |8 Jo J10 |11 |12 [13 |14 |




m(k) 1 |1 Jo o 1 1 |1 Jo Jo |o |1 |1
dk) |1* |1 |1 Jo |1 |1 |1 1 Jo |1 Jo |o o
dk-1)]  J1 J1 J1 Jo 1 1 1 J1 Jo |1 Jo o
d(k)=0 ise fazn, d(k)=1 ise faz 0,
d(k)
1* 1)1 |o|1|1]1|1|0|1 |0 |0 |O|O
dFaz|0 |00 [#|0[0[{0|0|=m|O
56) DPSK demodulator girisine s=[0t00m00x00O0]
seklinde bir sinyal geliyor. n(t) degerini, hesaplayin.
s(t) R HON I dt v(t) [Karsilastirma | n(t)
- E')‘ " Devresi '
‘Gecikme
*Devresi [ §(t-Ty) DPSK Demodulatoru
Adim 1 {2 (3 (4 |56 |7 |8[9[10]11
dFaz O | |0 |0 |=m O[O0 |=|O[O |O
Cozim
r(t)=s(t)s(t-Tb)
s(t): O anda gelen isaretin fazi (acisi); Dfaz
s(t-Tb): Bir adim once gelen isaretin fazi D_ Faz
Fazlar ayni ise DFaz* D_Faz carpimi pozitiftir
Fazlar farkli ise DFaz* D_jFaz carpimi Negatiftir.
Adim 1 |2 (314 15|67 [8[9]|10]11
DFaz O |m (0|0 | O[O0 |m|O|O0 |O
D_Faz O |mn |0 |O|m |O |[Ojm|O |O
DFaz* D_Faz e i R T I R I I
- 1saretler 0, + 1saretler 1 dir.
DFaz* D_Faz S I e e I e N
n(t) O [0 (1 |O O |1 |O[O[T |1




Adim 1 |2 |3 |4 |5 |6 |7 |8 |9 |10 |11 |12
Dfaz O |= |0 |0 |= |O |0 |= |O |O [0 |O
D faz O |= |0 |0 |m= (O |O |(=m# |O (O |0
Dfaz*D ,faz B e P B O P B S
n(t) 0O |0 [T (0 |0 |1 |0 |0 |1 |1 |1
57) DPSK  demodulator girisine s=[0 t t 0 t t 0 = w 0 0 0];
seklinde bir sinyal geliyor. n(t) degerini, hesaplayn.

Adim 1 (2 |3 |4 |5 |6 |7 |8 |9 |10 |11 |12

Dfaz n | |0 T T 0 n |t |0 0 0

D_1faz 0 Tt 0 Tt T 0 Tt s 0 0
Dfaz*D_1faz - + |- - + |- - + |- + |+

n(t) 0 |1 Jo |o |1 Jo |o |1 |o |1 |1

58) DPSK demodulator girisine s=[0 00t 0000w 0 n n &t «];
seklinde bir sinyal geliyor. n(t) degerini, hesaplayn.

1 1 ]2 |3 [4 |5 |6 |7 |8 |9 |10 |11 |12 |13 |14
Dfaz 0 0 0 n |0 0 0 0 n |0 |n |nm |m |m
D_1faz 0 0 0 Tt 0 0 0 0 Tt 0 T (T Tt
Dfaz*D_1faz | - + |+ |- - + |+ |+ - - - + |+ |+
n(t) 1 |1 Jo Jo 12 1 1 Jo Jo Jo |1 |1 |1




